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Waagrechter Wurf

v Geschwindigkeit =
Beschreibung als s I S : -
K oordinaten x(t) =vstund y(t) = 5 g t  Zet S
9  Erdbeschleunigung ?
, 9  Erdbeschleunigung =
Bahngleichun 5 N
3()() g y(X) =- 1 g —9 X Weite m
2 evg - . m
V  Geschwindigkeit -
Schrager (schiefer) Wurf
Xg  Wurfweite m
2 Abwurfgeschwindigke m
. _ Vo . VO H =
Wurfweite X ¢ Xg =—>8n2a It S
9 9  Erdbeschleunigung -
a  Abwurfwinkel °(Grad)
V, Abwurfgeschwindigkeit o
Wurfhohe 1 . m
abhangig von der y(t) = v, >sinaxt - = xgx2 9  Erdbeschleunigung v
Zeit y(t) 2 a  Abwurfwinkel °(Grad)
t Zet S
Anmerkung: Die Wurfhéhe wird maximal fur a = 90°
Newton’sche Gesetze
F Kraft PO
Kraft F F=m>a Masse kg
a Beschleunigung -
Bewegungen auf der schi efen Ebene (ohne Zugkraft)
F. Normalkraft N
m Masse kg
Normalkraft Fy Fy =m>g>xcosa g  Erdbeschleunigung 2
Winkel zwischen G o
4 und Fy (e
F, Hangabtriebskraft N
Hangabtriebs- _ . m  Masse . kmg
kraft F, Fy =m>g>sina 9  Erdbeschleunigung -
Winkel zwischen G o
4 und Fy (e
Reibungskraft ]
eibungskr E =me, Fs quungskraft N
Fs M Reibungskonstante -
a Beschleunigung -
B&chlelajni gung a=g>sina-m>g>cosa g EerbeschI e_unigung g
a Winkel zwischen G °(Grad)

und F,




Bewegungen auf der schiefen Ebene (mt Zugkraft)

Fres resultierende Kraft N
i L F,  Zugkraft N
»Ziehen hapg Fo. =F, -F, - mF, z g .
aufwarts F, Hangabtriebskraft N
F. Normalkraft N
Fres resultierende Kraft N
F,  Zugkraft N
Ziehen : m Masse kg
” .« | Fres =F T m>gesina - mxm xg xcosa
hangabwérts § ‘ g  Erdbeschleunigung -
Winkel zwischen G o
a  nd F, (Grad)
Erhaltungssatze
W  Arbeit Nm=J
kg>
Arbeit W W =Fss F Kraft 1%:11\1
s Wgg m
W P Leistung w :12 = Nsm
Leistung P e W Arbeit Nm=J
t Zeit S
E  Kraft (mit Vektor) N
R Dt Zeitintervall S
- Geschwindigkeitsan- m
DV Gerung (mit Vektor) s
p Impuls Jkng =INs
Impuls p p=mx m Masse kg
V  Geschwindigkeit (mit Vektor) T
Impulserhaltung Puoter = Pracier P Impuls kg ﬂ =INs
Ener gi e
E,« potentielle Energie J
otentielle k
EIO g Epot=m’g"h m Masse n?
NENGIe £y 9  Erdbeschleunigung 2
h Hohe m
o E.. Kkinetische Energie J
Kinetische 1 2
. E. =Z—xmxv m Masse kg
Energie E;, kn o o
V. Geschwindigkeit <
(potentielle) . Eqa (potentielle) Spannenergie J
Spannenergie E, ==X D Federharte 2
E 2
spen s  Dehnstrecke m
E., Kinetische Energie J
Energieerhaltung Eyn + E = konst. K . g.
E.« potentielle Energie J

pot




Vol | konmene St 6R3e

elastischer Stol3

_m v, +m, ><2xV2 - Vl)

) m, +m,

m, X, +m, >‘(2XV1 - Vz)
m, +m,

Geschwindigkeit (nachher)
desKorpers1/2

Masse des Korpers 1/ 2

Geschwindigkeit (vorher)
desKorpers1/2
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unelastischer

u:mlxvl+m2xv2
ml+m2

Geschwindigkeit (nachher)

Masse des Korpers 1/ 2

Geschwindigkeit (vorher)
desKorpers1/2
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— m, Xm, XV, - V,)
m, +m,

Verlust an Energie
Masse des Korpers 1/ 2

Geschwindigkeit (vorher)
desKorpers1/2
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Schwingungen

Frequenz f
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Frequenz

Anzahl der
Schwingungen

Zeit
Schwingungsdauer

Schwingungs-
daver T

Schwingungsdauer
Frequenz

Masse

Federharte

tn| n
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Winkelgeschwin-
digkeit w

-~ 3 O =0 3 — Hd+d ~

Winkel geschwindigkeit
Federharte
Masse

Frequenz

Schwingungsdauer

Faz 32 F
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Differential-
gleichung

Auslenkung
Federharte

Masse

Rucktreibende

Kraft F P

=-Fouy, =-Dx=-Gxsna
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ricktreibende Kraft
Dehnkraft

Federharte

Auslenkung
Gewichtskraft

Auslenkungswinkel

Z331z2 Z2|&31z3| »

°(Grad)

Beschleunigung
a

Beschleunigung

Federharte

Masse
Auslenkung

Zusammenhang

N < o/N3 O o9~ O

Beschleunigung

Geschwindigkeit
Auslenkung
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